LupoScan

szybkos¢ — wydajnos¢ — prostota
Informacje ogéline

LupoScan zostat zaprojektowany tak, aby umozliwi¢ tatwe i
efektywne pozyskiwanie informacji wydobytych z danych
otrzymanych za pomocag skaningu laserowego. Jego
Interfejs jest intuicyjny i tatwy do przyswojenia. LupoScan
to skuteczne narzedzie, przeznaczone =zaréwno dla
poczatkujgcych jak i doswiadczonych pracownikow.

Filtrowanie i eliminacja btedéw pomiarowych

Automatyczne filtrowanie btedow pomiarowych,
wynikajgcych przyktadowo z rozbicia wigzki lasera na
krawedziach obiektéw, szumu atmosferycznego badz
duzego kata odbicia Swiattg.

Rejestracja chmur punktow

Szybkie i fatwe okreslanie punktdw kontrolnych i punktéw
wigzgcych. Doktadne wyznaczanie celéw przy uzyciu
metody korelacji. Mozliwos¢é wykorzystywania, w trakcie
rejestracji sfer o definiowalnych parametrach.

Elementy CAD

Tworzenie  obiektow  punktowych, liniowych  oraz
powierzchniowych na  podstawie = wygenerowanych
ortofotomap, chmury punktéw lub w oparciu o widok
intensity, normalnych badz spot. Mozliwo$¢ bezposredniego
przeniesienia utworzonych elementéw do pliku CAD.

Sekcje

Mozliwos¢ generowania sekcji wedtug dowolnych
ptaszczyznach zdefiniowanych przez uzytkownika badz na
podstawie utworzonych polilinii.

Orthofotomapy

Funkcja rzutowania chmury punktéw na dowolng
ptaszczyzne. Utworzona w ten sposob ortofotomapa jest
przechowywana w wewnetrznym formacie danych,
pozwalajgcym na zachowanie petnej informacji
przestrzennej obiektow w trzech wymiarach.

Rozwijanie powierzchni

LupoScan umozliwia rozwijanie powierzchni stozkéw i
cylindréw na ptaszczyzne. W ten sposéb obiekty tunelowe,
zbiorniki lub wieze mogag byé przedstawiane w skali
rzeczywistej na dwuwymiarowym planie.

Widok eliptycznej arkady po rozwinieciu jej w LupoScan

Projekcje sferyczne

Aby méc jasno udokumentowa¢ i przeanalizowac
odksztatcenia obiektéw koputowych, mozna dokona¢ ich
rzutowania na ptaszczyzne.

Obrazowanie normalnych

LupoScan umozliwia obliczenie normalnych i widoku spot.
Te dodatkowe opcje wyswietlania pomagajg uzytkownikowi
szybko obrazowa¢ strukture powierzchniowg obiektow.

Dodawanie wartosci RGB do chmury punktéw

LupoScan daje mozliwo$¢ przypisania chmurze punktow,
wartosci RGB. Proces ten odbywa sie na podstawie
przetwarzania zdje¢ / panoram wykonanych kamerg
zewnetrzng.

Mapowanie zdje¢ panoramicznych

Obraz panoramiczny, wykonany centrycznie w stosunku do
skanu, w prosty sposob, moze zostaC wpasowany w
chmure punktéw jedynie na podstawie ustalonych kgtow
obrotu.

Wyréwnanie zdjeé

Funkcje umozliwiajgce wyréwnanie zdje¢ cyfrowych w
oparciu o0 wskazane przez uzytkownika punkty
dostosowania. Zdjecia przetworzone w ten sposdb, moga
stanowi¢ kartometryczny podkfad do dalszego opracowania.

Wpasowywanie ptaszczyzn, sfer | cylindréow

LupoScan umozliwia bardzo doktadne wpasowywanie sfer,
cylindréw i ptaszczyzn w chmure punktéw. Dokonuje sie to
w oparciu o punkty zdefiniowanych przez uzytkownika lub
automatycznie na podstawie jednego wybranego punktu
poczatkowego.

Modelowanie 3D

Przytagczenie cylindrow do rur, przecinajgcych sie
ptaszczyzn i intuicyjnie modyfikowane obiekty z
interaktywnymi uchwyty umozliwiajg wygodne modelowania
3D za pomocg LupoScan.

Generowanie siatki mesh

Mozliwos¢ generowania siatki trojkgtow oraz siatki
kwadratéw na podstawie chmury punktow.

Animacje

Wizualizacja chmur punktéw, siatek mesh oraz obiektow
typu CAD, poprzez proste wyznaczanie punktow
umiejscowienia kamery. Raz opracowana trajektoria ruchu
kamery, moze zostaé zapisana i zaimportowana ponownie
do dowolnego projektu.



Funkcja obliczania Objetosci

Szybkie | proste narzedzie stuzgce do obliczania réznic i
wartosci objetosc.

Analizy deformaciji

Wysoka rozdzielczo$¢ chmur punktéw umozliwia okreslenie
wartosci odksztalcen obiektéw w bardzo prosty i szybki
sposéb. Rdznice te mogg by¢ okreslane w odniesieniu do
konkretnego ksztattu (poziom, cylinder, stozek ...) lub w
oparciu o wyniki pomiaru obiektu wykonane w réznych
odstepach czasu. Typowe zastosowania to kontrola
ptaskosci podidg, sufitow, elewacji, stokoéw, zbiornikéw
magazynowych, tuneli, kanalizacji oraz innych obiektow
budowlanych

Direct Interface CAD

Wszystkie obiekty utworzone w LupoScan moga zostac
zapisane w réznych formatach danych. Bezposredni
interfejs uproszcza transfer informacji do najbardziej
popularnych programéw CAD. Przyktadowo, ortofotomapy
(przy zachowaniu okreslonej skali i potozenia) mogg by¢
wysylane, bezposrednio do otwartego rysunku CAD.
Funkcja dotyczy réwniez obiektéw typu linie, powierzchnie
lub bryty. W celu zachowania ptynnosci pracy przy wymogu
korzystania z  roznych  programéw  geodezyjnych
jednoczesnie, wprowadzono mozliwos¢ pomiaru punktow
na podstawie kodow zdefiniowanych przez uzytkownika.

Tekst / Info

Mozliwos¢ dodawania tekstu i pomiaru odlegtosci w widoku
2D. Tworzenie linkbw do zdje¢ Ilub innych plikdw.
Automatyczne wyswietlanie linkéw do innych skandéw
zawartych w projekcie.

Zarzadzanie Projektem

tatwe zarzgdzanie projektami, poprzez organizacje skanéw
w grupy.

Batch Processing

Kazde zadanie moze zosta¢ zapisane, a nastepnie w prosty
spos6b przywotane i modyfikowywane. Fukcja obejmuje
réwniez przetwazanie catych grup danych.

Przyktadowe zastosowanie

LupoScan z powodzeniem jest stosowany przy projektach
geodezyjnych zwigzanych z  architekturg, archeologia,
dziedzictwem, geologig, inzynierig lgdowg i projektowaniem
instalaciji.

Viewer / Trial

LupoScan  Viewer umozliwia  pomiaru  punktow
bezposrednio na skanach oraz ich wyswietlanie jako
chmury punktéw w przeglgdarce 3D. Wykorzystaj okazje
przetestowania peinej funkcjonalnosci LupoScan w
ograniczonej czasowo wersji Trial.

Import Eksport

Skanery: Bezposredni interfejs CAD:
Z+F, FARO, Leica, Riegl, Rhino, AutoCAD, BricsCAD,
Topcon, Rodeon... ProgeCAD, ARES, VIS-All
Siatki mesh: Formaty plikow:

STL, OBJ, PLY PTS, PTX, PTB, OSF, PTB,
Chmury punktow: STL, OBJ, PLY,

E57, PTB, PTG, PTX, PTS,  E97, DXF, VRML,

Arcinfo ASCII Grid format ~ TIFF, JPG, BMP, PNG,
Worldfile: TFW, PWG, JWG

-BricsCAD, ProgeCAD, Rhi
=Vis-Al

Generowanie siatki mesh |

Sekcje definiowane przez uzytkownika
Wpasowania brytowe

Ortofotomapy / Rozwijanie poWwierzchni
Analizy deformacji

Obliczenia objetosci

Naktadanie zdje¢ na chmure punktow

Orientacja zdje¢ zewnetrznych /
obrazéw panoramicznych
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Batch processing
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Lupos3D

Laserscanning
Photogrammetrie
Softwareentwicklung
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